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HYDRAULICZNYCH UKLADOW
STEROWANIA
Instrukcja instalacji

Wazne informacje dotyczace bezpieczenstwa

Nalezy zapoznac¢ sie z zamieszczonym w opakowaniu produktu
przewodnikiem Wazne informacje dotyczgce bezpieczenstwa

i produktu zawierajgcym ostrzezenia i wiele istotnych
wskazowek.

Uzytkownik jest odpowiedzialny za bezpieczne i roztropne
sterowanie swoim statkiem. Autopilot jest narzedziem, ktore
wspomaga sterowanie. Nie zwalnia ono uzytkownika

z obowigzku bezpiecznego sterowania swojg fodzig. Nalezy
unika¢ zagrozen nawigacyjnych i nigdy nie zostawiac¢ steru bez
nadzoru.

Nalezy zawsze by¢ przygotowanym do szybkiego przejecia
recznego sterowania fodzig.

Obstugi autopilota najlepiej nauczy¢ sie na spokojnych,
bezpiecznych i otwartych wodach.

Nalezy zachowac ostroznos$¢ podczas korzystania z autopilota
w poblizu niebezpiecznych wdd, to jest w poblizu dokéw, palisad
i innych todzi.

/\ PRZESTROGA

Nalezy uwazac¢ na nagrzewajgcy sie silnik i elementy solenoidu.
Nalezy takze zachowac ostroznos¢, przebywajgc w poblizu
ruchomych czesci i nie wktada¢ pomiedzy nie czesci ciata ani
przedmiotow.

Niezainstalowanie tego sprzetu i brak jego konserwacji zgodnie
z niniejszymi instrukcjami moze doprowadzi¢ do uszkodzen

i obrazen.

Aby unikng¢ uszkodzenia todzi, autopilot powinien byé
zainstalowany przez wykwalifikowanego instalatora urzgdzen
morskich. Do prawidtowej instalacji wymagana jest fachowa
wiedza na temat hydraulicznych urzgdzen sterowniczych oraz
morskich uktadow elektrycznych.

Rejestrowanie urzadzenia

Pomoz nam jeszcze sprawniej udziela¢ Tobie pomocy i jak
najszybciej zarejestruj swoje urzgdzenie przez Internet.
Pamietaj o koniecznosci zachowania oryginalnego dowodu
zakupu (wzglednie jego kserokopii) i umieszczenia go

w bezpiecznym miejscu.

1 Odwiedz strone garmin.com/express .

2 Zaloguj sie do konta Garmin®.

Przygotowanie do instalaciji

System autopilota skfada sie z wielu elementéw. Przed
rozpoczeciem instalacji zapoznaj sie ze wszystkimi uwagami
dotyczgcymi potgczen oraz montazu elementéw. Aby moc
wiasciwie zaplanowac instalacje systemu, nalezy dowiedzie¢
sie, w jaki sposdb wspodtdziatajg ze sobg poszczegolne jego
elementy.

Schematy uktadu (Schemat zasilania i przesytu danych,
strona 2) mogg pomoc zrozumie¢ uwagi dotyczace potgczen
oraz montazu.

Podczas planowania instalacji nalezy roztozy¢ wszystkie
komponenty w odpowiednich miejscach na todzi, aby upewni¢
sie, ze przewody do nich dosiegng. W razie potrzeby istnieje

mozliwo$¢ zamdwienia przedtuzaczy (do nabycia osobno) dla
réznorodnych komponentow u dealera firmy Garmin lub za
posrednictwem strony www.garmin.com.

Numer seryjny kazdego z elementéw nalezy zapisa¢ na
wypadek, gdyby okazato sie konieczne jego podanie podczas
rejestracji lub podczas dochodzenia roszczen gwarancyjnych.

Niezbedne narzedzia
» Okulary ochronne

*  Wiertarka i wiertta

» Pita walcowa o $rednicy 90 mm (3,5 cala) lub obrotowe
narzedzie do ciecia (do instalacji opcjonalnej kontroli steru)

» Szczypce do cigcia drutu / usuwania izolacji z drutu
+  Srubokret krzyzowy i ptaski
» Opaski zaciskowe

»  Wodoszczelne fgczniki kabli (nakretki kabli) lub izolacja
termokurczliwa i opalarka

+ Srodek uszczelniajgcy do zastosowan morskich

* Przenosny lub reczny kompas (do sprawdzenia poziomu
zaktocen magnetycznych)

UWAGA: W zestawie znajdujg sie sruby montazowe do
gtéwnych elementow systemu autopilota. Jesli dostarczone
Sruby nie sg witasciwe dla powierzchni montazowej, nalezy
zapewni¢ odpowiedni typ $rub.

Uwagi dotyczace potgczen i montazu

Dotgczone przewody stuzg do tgczenia ze sobg poszczegodlnych
elementéw autopilota oraz do podtgczenia ich do sieci
zasilajgcej. Przed rozpoczeciem montazu i podigczeniem
przewoddw upewnij sie, ze przewody majg wystarczajacg
dtugos$c¢, aby byto mozliwe ich podtgczenie do poszczegdinych
elementdéw, oraz ze sg one prawidtowo umiejscowione.

Uwagi dotyczace pofgczen i montazu komputera kursowego

» Komputer kursowy petni role podstawowego czujnika
systemu autopilota Reactor 40 do hydraulicznych uktadow
sterowania. Aby uzyskac¢ najlepszg wydajnosc¢, podczas
wyboru miejsca montazu nalezy wzigé pod uwage
nastepujgce wskazowki.

o W miejscu, w ktérym ma zosta¢ zamontowany komputer
kursowy, nalezy sprawdzi¢ poziom zaktdcen
magnetycznych, korzystajgc z przenosnego kompasu
(Sprawdzanie lokalizacji pod katem zaktocen
magnetycznych, strona 2).

oW celu uzyskania optymalnej wydajnosci dziatania
komputer kursowy powinien zosta¢ zamontowany na
sztywnej powierzchni.

»  Whkrety do montazu sg dotgczone do komputera kursowego.
W przypadku korzystania z innego osprzetu do montazu niz
dotgczone $ruby musi on by¢ wykonany ze stali nierdzewnej
lub mosigdzu, aby zapobiec interferencji magnetycznej
z komputerem kursowym.

Sprawdz osprzet do montazu za pomocg podrecznego
kompasu w celu upewnienia sig, ze sprzet nie wytwarza
zadnego pola magnetycznego.

* Przewdd komputera kursowego ma diugos¢ 5 m (16 stép)

i tgczy komputer kursowy z elektronicznym modutem

sterujgcym.

o Jesli montaz komputera kursowego w odlegtosci mniejszej
niz 5 m (16 stop) od elektronicznego modutu sterujgcego
jest niemozliwy, nalezy skorzystac z przedtuzacza, ktory
mozna naby¢ u lokalnego sprzedawcy produktéw firmy
Garmin lub na stronie www.garmin.com.

o Tego przewodu nie nalezy przecinac.

Okreslenie najlepszego miejsca montazu
1 Sporzadz liste wszystkich miejsc, w ktorych mozliwy jest
montaz komputera kursowego.

Pazdziernik 2017
190-02315-80_0A


http://www.garmin.com/express
http://www.garmin.com
http://www.garmin.com

Miejsca te muszg by¢ oddalone o co najmniej 60 cm
(2 stopy) od:

» zelaznych czesci,
* magnesow,
* przewoddw o wysokim pradzie,
* nieregularnie dziatajgcych pomp, takich jak pompa
w kingstonie czy pompy zbiornikéw na ryby.
Duze magnesy (np. w gtosniku niskotonowym) powinny
znajdowac sie w odlegtosci co najmniej 1,5 m (5 stép) od
danego miejsca montazu.
2 Okresl potozenie $rodka obrotu todzi i zmierz jego odlegto$é
do poszczegdlnych mozliwych miejsc montazu z okreslonych
w kroku 1.
3 Wybierz miejsce montazu znajdujace sie najblizej $rodka
obrotu todzi.
Jesli wiecej niz jedno mozliwe miejsce montazu znajduje sie
podobnej odlegtosci od srodka obrotu fodzi, nalezy wybrac to,
ktore jest w najwiekszym stopniu zgodne z wytycznymi.
* Najlepsze miejsce powinno znajdowac sie najblizej linii
srodkowej todzi.
* Najlepsze miejsce powinno znajdowac sie w mozliwie
nisko potozonej czesci todzi.
* Naijlepsze miejsce powinno znajdowac sie nieco blizej
dziobu.
Sprawdzanie lokalizacji pod katem zaklécen
magnetycznych
Do sprawdzenia poziomu zaktéceh magnetycznych w miejscu
montazu mozna uzy¢ recznego kompasu.

1 Przytrzymaj kompas reczny w miejscu montazu komputera
kursowego.

2 Przesun kompas 15 cm w lewo od miejsca montazu,

a nastepnie 15 cm w prawo. Obserwuj igte i wybierz

odpowiednig czynno$c¢:

» Jesli podczas wykonywania powyzszych czynnosci igta
kompasu przesunie sie ponad trzy stopnie, oznacza to, ze
obecne sg zaktécenia magnetyczne. Wybierz nowe
miejsce montazu i powtorz test.

+ Jesdli igla kompasu sie nie poruszy lub przesunie sie
0 mniej niz trzy stopnie, przejdz do nastepnego kroku.
3 Powtorz proces, przesuwajgc kompas powyzej i ponizej
miejsca montazu.

4 Powtorz proces, przesuwajgc kompas w przéd i w tyt od
miejsca montazu.

Uwagi dotyczace pofgczen i montazu elektronicznego

moduftu sterujgcego

» Elektroniczny modut sterujgcy moze by¢ zamontowany na
ptaskiej powierzchni i zwrécony w dowolnym kierunku.

» W zestawie z elektronicznym modutem sterujgcym znajdujg
sie wkrety do montazu. Jesli nie sg one wtasciwe dla danej
powierzchni montazowej, nalezy wymienic je na inne
odpowiednie do tego zadania.

» Elektroniczny modut sterujgcy musi zosta¢ zamontowany
w odlegtosci mniejszej niz 0,5 m (19 cali) od pompy.
o Przedtuzenie przewodu tgczgcego elektroniczny modut
sterujgcy z pompag nie jest mozliwe.
» Elektronicznego modutu sterujgcego nie nalezy montowac
w miejscu, ktére bedzie zanurzone lub narazone na
zalewanie.

» Przewdd zasilajgcy elektronicznego modutu sterujgcego jest
podtgczany do akumulatora todzi i mozna w razie potrzeby
go przedtuzy¢ (Przedtuzanie przewodu zasilajgcego,
strona 5).

Shadow Drive™Uwagi dotyczace montazu modufu

UWAGA: Modut Shadow Drive to czujnik, ktéry podigcza sie do
przewoddw hydraulicznych ukfadu sterowania todzi. Wykrywa
on przejecie kontroli nad sterem przez i zawiesza dziatanie
autopilota.

* Modut Shadow Drive nalezy zainstalowac poziomo, na
mozliwie réwnej powierzchni, a jego przewody starannie
zabezpieczy¢ opaskami zaciskowymi.

*  Modut Shadow Drive nalezy zamontowa¢ w odlegtosci co
najmniej 305 mm (12 cali) od materiatéw i urzgdzen
magnetycznych, takich jak gtosniki lub silniki elektryczne.

*  Modut Shadow Drive powinien zosta¢ zamontowany blizej
steru niz pompy.

*  Modut Shadow Drive powinien zosta¢ zamontowany nizej od
najnizszego steru, ale wyzej od pompy.

*  Modutu Shadow Drive nie nalezy podigcza¢ bezposrednio do
tacznika z tytu steru. tgcznik steru oraz modut Shadow Drive
powinna dzieli¢ odlegtos¢ weza.

*  Modutu Shadow Drive nie nalezy podigcza¢ bezposrednio do
hydraulicznego tréjnika na przewodzie hydraulicznym. Tréjnik
oraz modut Shadow Drive powinna dzieli¢ odlegtos¢ weza.

* W przypadku systemy z jednym sterem, pomiedzy sterem
i modutem Shadow Drive musi znajdowac sie trojnik.

* W przypadku systemu z dwoma sterami modut Shadow Drive
powinien zosta¢ zainstalowany pomiedzy pompg i trojnikiem
hydraulicznym prowadzgcym do wyzszego i nizszego steru,
blizej trojnika niz pompy.

* Modut Shadow Drive nalezy zainstalowac na przewodzie
uktadu sterowania dla prawej lub lewej burty.

Modutu Shadow Drive nie nalezy instalowac na przewodzie
sygnatu zwrotnego ani na przewodzie wysokiego cisnienia,
jesli sg one obecne.

Uwagi dotyczace pofgczen i montazu alarmu
» Alarm powinien zosta¢ zamontowany niedaleko gtéwnej stacji
steru.

» Alarm mozna zamontowac¢ pod deskg rozdzielczg.

» W razie potrzeby przewody alarmu mozna przedtuzy¢,
korzystajgc z przewodu 28 AWG (0,08 mm?).

Uwagi dotyczgce pofgczen interfejsu NMEA 2000°
» Komputer kursowy i kontrole steru nalezy podtgczy¢ do sieci
NMEA 2000.

» Jedli na todzi nie jest dostepna sie¢c NMEA 2000, mozna jg
utworzy¢, korzystajgc z dotgczonych przewodow i ztgczy
NMEA 2000 (Budowanie podstawowej sieci NMEA 2000 dla
systemu autopilota, strona 6).

» Po podtgczeniu do sieci NMEA 2000 opcjonalnych urzadzen
zgodnych z interfejsem NMEA 2000, takich jak czujnik wiatru,
czujnik predkosci po wodzie lub urzgdzenie GPS, mozna
korzysta¢ z zaawansowanych funkcji autopilota.

Schemat zasilania i przesytu danych

W przypadku podtgczania przewodu zasilajgcego nie wolno
zdejmowac¢ wbudowanego uchwytu bezpiecznika z przewodu
zasilajgcego. Aby unikng¢ ryzyka uszkodzenia produktu wskutek
pozaru lub przegrzania, musi by¢ zastosowany odpowiedni
bezpiecznik wskazany w specyfikacji produktu. Poza tym,
podtaczenie przewodu zasilajgcego bez zastosowanego
odpowiedniego bezpiecznika spowoduje uniewaznienie
gwarancji na produkt.




Element‘ Opis

@

Kontrola steru

‘ Wazne uwagi ‘

Specjalna kontrola steru nie wchodzi

w sktad kazdego zestawu autopilota. Jezeli
autopilot zostanie zainstalowany bez
specjalnej kontroli steru, komputer
kursowy autopilota musi by¢ podtgczony
do tej samej sieci NMEA 2000 co zgodny
ploter nawigacyjny Garmin, aby mozna
byto konfigurowac i kontrolowac¢ system
autopilota.

@ Przewdd kontroli | Przewod ten nalezy zainstalowaé
steru do wytgcznie w przypadku podtagczania do
przesytu danych |autopilota opcjonalnych urzadzen

zgodnych z interfejsem NMEA® 0183,
takich jak czujnik wiatru, czujnik predkosci
po wodzie lub urzadzenie GPS (NMEA
0183 — uwagi dotyczgce potgczen,
strona 8).

(©) NMEA Ten przewdd stuzy wytgcznie do tworzenia
2000Przewad sieci NMEA 2000. Przewodu nie nalezy
zasilajacy instalowac, jesli na todzi jest juz zainstalo-

wana sie¢ NMEA 2000.
Przewdd zasilajgcy NMEA 2000 nalezy
podigczyé¢ do zrédta zasilania 9-16 V DC.

@ NMEA 2000Sie¢ |Kontrola steru i zgodny ploter nawigacyjny

Garmin muszg zosta¢ podtgczone do sieci
NMEA 2000 za pomocg dotgczonych
trojnikow (Uwagi dotyczgce potaczen
interfejsu NMEA 2000°, strona 2).

Jesli na todzi nie ma sieci NMEA 2000,
mozna jg utworzy¢, korzystajgc z dotgczo-
nych przewodow i ztgczy (Budowanie
podstawowej sieci NMEA 2000 dla
systemu autopilota, strona 6).

® Elektroniczny
modut sterujacy
(ECU)

® Komputer Komputer kursowy moze zosta¢
kursowy zamontowany blisko srodkowej czesci

todzi, w dowolnym kierunku, w miejscu,
ktére nie jest zanurzane (Uwagi dotyczgce
potgczen i montazu komputera kursowego,
strona 1).

Komputer kursowy nalezy zamontowac

z dala od zrodet zaktécen magnetycznych.

Element Opis Wazne uwagi

@ Przewdéd Elektroniczny modut sterujgcy nalezy
zasilajgcy elek- | poditgczy¢ do zrodta zasilania 12-24 V DC.
tronicznego Aby przedtuzyc¢ ten przewdd, nalezy uzy¢
modutu przewodu o odpowiedniej grubosci (Przed-
sterujgcego tuzanie przewodu zasilajgcego,

(ECU) strona 5).

Kabel komputera | Jesli elektroniczny modut sterujgcy
kursowego znajduje sie za daleko, ten przewod
(CCU) mozna przedtuzyé. W tym celu nalezy uzy¢

przewodu przediuzajgcego (do nabycia
osobno) (Uwagi dotyczgce potgczen
i montazu komputera kursowego,
strona 1).
Przewdéd nalezy potaczy¢ z alarmem
i zaworem Shadow Drive.

©) Pompa Niniejszy schemat przedstawia potaczenia
elektryczne pompy (do nabycia osobno).
Szczegotowe instrukcje dotyczace
instalacji zostaty dotgczone do pompy.

Alarm Alarm przekazuje alerty dzwigkowe

systemu autopilota, dlatego nalezy go
zainstalowac blisko gtéwnej stacji steru
(Instalacja alarmu, strona 6).

@ Zawor Shadow | Zawoér Shadow Drive nalezy podigczyé

Drive prawidtowo do przewodoéw hydraulicznych
uktadu sterowania oraz do przewodu
komputera kursowego (Instalacja zaworu
Shadow Dirive, strona 6).

Uktad elementéow

Schemat systemu z jednym sterem

UWAGA: Ten schemat stuzy wytgcznie do celéw planowania.
W razie potrzeby konkretne schematy potgczenh sg dotgczone do
szczegotowej instrukgji instalacji kazdego z elementow.

Potaczenia hydrauliczne nie zostaty uwzglednione na tym

schemacie.
Element Opis ‘Waine uwagi
@ Kontrola steru | Specjalna kontrola steru nie wchodzi w skiad

kazdego zestawu autopilota. Jezeli autopilot
zostanie zainstalowany bez specjalnej
kontroli steru, komputer kursowy autopilota
musi by¢ podtgczony do tej samej sieci
NMEA 2000 co zgodny ploter nawigacyjny
Garmin, aby mozna byto konfigurowaé¢

i kontrolowa¢ system autopilota.

Pompa

®®

Elektroniczny
modut
sterujgcy
(ECU)

Akumulator
12-24 V DC

Elektroniczny modut sterujgcy nalezy
podiagczy¢ do zrédta zasilania 12—24 V DC.
Aby przediuzy¢ ten przewdd, nalezy uzy¢
przewodu o odpowiedniej grubosci (Przedfu-
Zanie przewodu zasilajgcego, strona 5).
Przewdd zasilajgcy NMEA 2000 nalezy
podtgczy¢ do zrédta zasilania 9-16 V DC.




Element‘ Opis Wazne uwagi ‘
® Komputer Komputer kursowy moze zostac
kursowy zamontowany blisko srodkowej czesci todzi,
w dowolnym kierunku, w miejscu, ktére nie
jest zanurzane (Uwagi dotyczgce potgczen
i montazu komputera kursowego, strona 1).
Komputer kursowy nalezy zamontowaé
z dala od zrédet zaktocen magnetycznych.
® NMEA Kontrola steru i zgodny ploter nawigacyjny
2000Sie¢ Garmin muszg zosta¢ podtgczone do sieci

NMEA 2000 za pomocg dotgczonych
tréjnikow (Uwagi dotyczgce potgczen
interfejsu NMEA 2000°, strona 2).

Jesli na todzi nie ma sieci NMEA 2000,
mozna jg utworzy¢, korzystajgc z dotgczo-
nych przewodéw i ztgczy (Budowanie
podstawowej sieci NMEA 2000 dla systemu
autopilota, strona 6).

Element Opis ‘ Wazne uwagi

® NMEA Kontrola steru i zgodny ploter nawigacyjny
2000Sie¢ Garmin muszg zosta¢ podtgczone do sieci
NMEA 2000 za pomocg dotgczonych
trojnikow (Uwagi dotyczgce potaczen
interfejsu NMEA 2000°, strona 2).

Jesli na todzi nie ma sieci NMEA 2000,
mozna jg utworzy¢, korzystajgc z dotgczo-
nych przewodow i ztgczy (Budowanie
podstawowej sieci NMEA 2000 dla systemu
autopilota, strona 6).

Komputer kursowy moze zosta¢
zamontowany blisko $rodkowej czesci todzi,
w dowolnym kierunku, w miejscu, ktore nie
jest zanurzane (Uwagi dotyczgce potgczen
i montazu komputera kursowego, strona 1).
Komputer kursowy nalezy zamontowaé

z dala od zrédet zaktocen magnetycznych.

® Komputer
kursowy

Wskazowki dotyczgce systemu z podwdjnym sterem

UWAGA: Ten schemat stuzy wytacznie do celéw planowania.
W razie potrzeby konkretne schematy potagczen sg dotgczone do
szczegotowej instrukgji instalacji kazdego z elementow.

Potaczenia hydrauliczne nie zostaty uwzglednione na tym
schemacie.

Element‘ Opis Wazne uwagi ‘
@ Kontrola steru | Specjalna kontrola steru nie wchodzi w sktad
kazdego zestawu autopilota. Jezeli autopilot
zostanie zainstalowany bez specjalnej
kontroli steru, komputer kursowy autopilota
musi by¢ podtgczony do tej samej sieci
NMEA 2000 co zgodny ploter nawigacyjny
Garmin, aby mozna byto konfigurowaé
i kontrolowaé system autopilota.
@) Akumulator Elektroniczny modut sterujgcy nalezy
12-24V DC |podtgczy¢ do zrédta zasilania 12-24 V DC.
Aby przedtuzy¢ ten przewdd, nalezy uzy¢
przewodu o odpowiedniej grubosci (Przedtu-
Zanie przewodu zasilajgcego, strona 5).
Przewdd zasilajgcy NMEA 2000 nalezy
podtgczy¢ do zrddta zasilania 9-16 V DC.
® Pompa
@ Elektroniczny
modut
sterujgcy
(ECU)

Procedury instalacji

/\ PRZESTROGA
Podczas wiercenia, ciecia lub szlifowania nalezy zawsze nosi¢
okulary ochronne, ochronniki stuchu i maske przeciwpytowa.

NOTYFIKACJA

Podczas wiercenia i wycinania nalezy zawsze sprawdzi¢, co
znajduje sie po drugiej stronie obrabianej powierzchni.

Po zaplanowaniu instalacji autopilota oraz uwzglednieniu
wszelkich uwag dotyczgcych potgczen oraz montazu
odnoszgcych sie do danego rodzaju instalacji mozna rozpoczg¢
montaz i podtgczanie elementow.

Instalacja kontroli steru

Specjalna kontrola steru nie wchodzi w sktad kazdego zestawu
autopilota. Jezeli autopilot zostanie zainstalowany bez
specjalnej kontroli steru, komputer kursowy autopilota musi by¢
podtaczony do tej samej sieci NMEA 2000 co zgodny ploter
nawigacyjny Garmin, aby mozna byto konfigurowac¢

i kontrolowa¢ system autopilota.

Szczegdtowe instrukcje dotgczono do opakowania kontroli steru.

Montowanie komputera kursowego
1 Okres$l miejsce montazu.

2 Uzywajac komputera kursowego jako szablonu, zaznacz na
powierzchni montazowej potozenie dwdch otworow
prowadzgcych.

3 Uzywaijgc wiertta o $rednicy 3 mm ('/g cala), wywier¢ otwory
prowadzgce.

4 Uzyj dofgczonych wkretéw, aby zamocowa¢ komputer
kursowy do powierzchni montazowe;j.

UWAGA: W przypadku korzystania z innego osprzetu do
montazu niz dotgczone $ruby musi on by¢ wykonany ze stali
nierdzewnej lub mosigdzu, aby zapobiec interferencji
magnetycznej z komputerem kursowym.

Sprawdz osprzet do montazu za pomocg podrecznego
kompasu w celu upewnienia sie, ze sprzet nie wytwarza
zadnego pola magnetycznego.

Instalacja elektronicznego modutu sterujgcego

Montowanie elektronicznego modufu sterujgcego

Przed zamontowaniem elektronicznego modutu sterujgcego
nalezy wybrac jego lokalizacje i ustali¢ wtasciwe elementy
montazowe (Uwagi dotyczgce potgczen i montazu
elektronicznego modutu sterujgcego, strona 2).

1 Przytrzymaj elektroniczny modut sterujacy w miejscu,
w ktéorym ma zosta¢ zamontowany, a nastepnie oznacz
umiejscowienie otworéw montazowych na powierzchni
montazowej, korzystajgc z elektronicznego modutu
sterujgcego jako szablonu.




2 Korzystajac z wiertta dostosowanego do powierzchni
montazowej i wybranego elementu montazowego, wywierc
w powierzchni montazowej 4 otwory.

3 Zamocuj elektroniczny modut sterujgcy na powierzchni
montazowej, korzystajgc z wybranego elementu
montazowego.

Podftaczanie urzgdzenia Elektroniczny modut sterujgcy
(ECU) do zasilania

W przypadku podtgczania przewodu zasilajgcego nie wolno
zdejmowac¢ wbudowanego uchwytu bezpiecznika z przewodu
zasilajgcego. Aby unikng¢ ryzyka uszkodzenia produktu wskutek
pozaru lub przegrzania, musi by¢ zastosowany odpowiedni
bezpiecznik wskazany w specyfikacji produktu. Poza tym,
podtgczenie przewodu zasilajgcego bez zastosowanego
odpowiedniego bezpiecznika spowoduje uniewaznienie
gwarancji na produkt.

Przewdd zasilajgcy urzadzenia Elektroniczny modut sterujgcy
(ECU) nalezy w miare mozliwosci podtgczy¢ bezposrednio do
akumulatora fodzi. Cho¢ nie jest to zalecane rozwigzanie,
przewdd zasilajgcy nalezy podtgczy¢ do zespotu listew
zaciskowych lub do innego zrédta, korzystajgc z bezpiecznika
40 A.

Chcac poprowadzi¢ przewdd zasilajgcy urzadzenia
Elektroniczny modut sterujgcy (ECU) przez przerywacz lub
przetagcznik w poblizu steru, zamiast przediuza¢ przewod
zasilajgcy urzadzenia Elektroniczny modut sterujgcy (ECU)
nalezy rozwazy¢ uzycie odpowiedniej grubosci przewodu
przekaznikowego i sterujgcego.

1 Poprowadz koniec przewodu zasilajgcego urzadzenia
Elektroniczny modut sterujacy (ECU) do ztgcza do
urzgdzenia Elektroniczny modut sterujgcy (ECU), nie
podtgczaj go jednak do urzgdzenia Elektroniczny modut
sterujgcy (ECU).

2 Poprowadz koniec przewodu zasilajgcego urzadzenia
Elektroniczny modut sterujgcy (ECU) bez ztagcza do
akumulatora todzi.

Jesli przewdd jest za krétki, mozna go przedtuzy¢
(Przedtuzanie przewodu zasilajgcego, strona 5).

3 Podtgcz czarng zyte (-) do ujemnego (-) ztgcza akumulatora,
a nastepnie podtgcz czerwong zyte (+) do dodatniego (+)
ztgcza akumulatora.

4 Po zainstalowaniu wszystkich pozostatych elementow
autopilota podtgcz przewdd zasilajgcy do urzgdzenia
Elektroniczny modut sterujgcy (ECU).

Przedtuzanie przewodu zasilajacego

W razie potrzeby przewdd zasilajgcy mozna przedtuzy¢ przy
uzyciu innego przewodu o odpowiedniej grubosci w stosunku do
wymaganej dtugosci.

Element Opis ‘
©) Bezpiecznik

® Bateria

® 2,7 m (9 stép) bez mozliwosci przedtuzenia

Element ‘Opis

Splot

Przediuzacz 10 AWG (5,26 mm?)
Bezpiecznik

20,3 cm (8 cali)

Bateria

20,3 cm (8 cali)

Do 4,6 m (15 stép)

SICHCHCRCHCHC)

‘ Opis

Splot

Przedtuzacz 8 AWG (8,36 mm?)
Bezpiecznik

20,3 cm (8 cali)

Bateria

20,3 cm (8 cali)

Do 7 m (23 stop)

SICHCRCRCHCHC)

Przedtuzacz 6 AWG (13,29 mm?)
Bezpiecznik

20,3 cm (8 cali)

Bateria

20,3 cm (8 cali)

@ Do 11 m (36 stop)

Instalacja pompy

Aby mozliwe byto sterowanie fodzig z uzyciem autopilota
Reactor 40 do hydraulicznych uktadéw sterowania, pompe (do
nabycia osobno) nalezy podtgczy¢ do przewodoéw
hydraulicznych uktadu sterowania todzi. Do pompy firmy Garmin
sg dotgczone odpowiednie przewody, ztgcza i instrukcje.

Zastosuj sie do instrukcji instalacji dotgczonych do pompy,
aby jg zamontowac, a nastepnie prawidtowo podtgczy¢ do
hydraulicznego uktadu sterowania.

Podtaczanie komputera kursowego
1 Poprowadz koncéwke przewodu komputera kursowego do
elektronicznego modutu sterujgco i podigcz jg do niego.

2 Poprowadz pomaranczowy i niebieski przewod
z nieizolowanego fragmentu przewodu komputera kursowego
do miejsca, w ktéorym ma zostac zainstalowany alarm
(Instalacja alarmu, strona 6).

Jesli przewdd jest za krotki, przediuz odpowiednie zyty
przewodu, korzystajgc z przewodu 0,08 mm? (28 AWG).

3 Poprowadz brgzowy i czarny przewéd z nieizolowanego
fragmentu przewodu komputera kursowego do miejsca,
w ktérym ma zosta¢ zainstalowany modut Shadow Drive
(Instalacja zaworu Shadow Drive, strona 6).

Jesli przewdd jest za krotki, przediuz odpowiednie zyty
przewodu, korzystajgc z przewodu 0,08 mm? (28 AWG).




Instalacja zaworu Shadow Drive

Podtaczanie zaworu Shadow Drive do ukfadu
hydraulicznego

Przed rozpoczeciem instalacji zaworu Shadow Drive nalezy
wybrac miejsce, w ktorym modut Shadow Drive ma zostaé
podtgczony do hydraulicznego ukfadu sterowania todzi (Shadow
Drive™Uwagi dotyczgce montazu modutu, strona 2).

Aby uzyskac¢ dalszg pomoc, zapoznaj sie ze schematami
instalacji hydraulicznej dotgczonymi do pompy.
Podczas instalacji zaworu Shadow Drive na odpowiednim
przewodzie hydraulicznym skorzystaj ze ztgczy
hydraulicznych (do nabycia osobno).

Podfgczanie zaworu Shadow Drive do komputera
kursowego

1 Poprowadz koniec przewodu komputera kursowego bez
ztgcza do zaworu Shadow Drive.

Jesli przewdd jest za kroétki, przedtuz odpowiednie zyty
przewodu, korzystajgc z przewodu 28 AWG (0,08 mm?).

2 Potacz przewody zgodnie z ponizszg tabela.

Kolor przewodu zaworu Kolor zyly przewodu komputera

Shadow Drive kursowego
Czerwony (+) Brazowy (+)
Czarny (-) Czarny (-)

3 Zlutuj wszystkie potgczenia nieizolowanych przewodow
i zabezpiecz je izolacjg.
Instalacja alarmu
Przed rozpoczeciem montazu alarmu nalezy wybrac¢ miejsce,

w jakim zostanie on zamontowany (Uwagi dotyczgce potgczen
i montazu alarmu, strona 2).

1 Poprowadz przewdéd alarmu do konca przewodu komputera
kursowego bez zigcza.

Jesli przewdd jest za krotki, przedtuz odpowiednie zyty
przewodu, korzystajac z przewodu 28 AWG (0,08 mm?2).

2 Potgcz przewody zgodnie z ponizszg tabela.

Kolor przewodu alarmu Kolor zyly przewodu komputera
kursowego

Biaty (+)
Czarny (-)

Pomaranczowy (+)
Niebieski (-) \
3 Zlutuj wszystkie potgczenia nieizolowanych przewodéw

i zabezpiecz je izolacja.

4 Zabezpiecz alarm za pomoca wigzan lub innych elementéw
montazowych (do nabycia osobno).

Informacje o interfejsie NMEA 2000 oraz elementach
autopilota

Specjalna kontrola steru nie wchodzi w sktad kazdego zestawu
autopilota. Jezeli autopilot zostanie zainstalowany bez
specjalnej kontroli steru, komputer kursowy autopilota musi byé
podtgczony do tej samej sieci NMEA 2000 co zgodny ploter
nawigacyjny Garmin, aby mozna byto konfigurowaé

i kontrolowac¢ system autopilota.

NOTYFIKACJA

Jesli podtgczasz urzadzenie do istniejgcej sieci NMEA 2000,
sie¢ NMEA 2000 powinna by¢ juz podfgczona do zasilania. Nie
podtgczaj przewodu zasilajgcego NMEA 2000 do zainstalowane;j
juz sieci NMEA 2000, poniewaz tylko jedno zrédto zasilania
powinno by¢ podtgczone do sieci NMEA 2000.

Jesli podtgczasz urzadzenie do istniejgcej sieci NMEA 2000 lub
sieci silnikdw innego producenta, nalezy zainstalowac odtgcznik
NMEA 2000 (010-11580-00) pomiedzy istniejgcg siecig

a urzadzeniami Garmin.

Opcjonalng kontrole steru i komputer kursowy mozna potgczyé
w ramach istniejgcej sieci NMEA 2000. Jesli na todzi nie ma
sieci NMEA 2000, mozna jg utworzy¢. Konieczne do tego celu

czesci zostaty dotgczone do opakowania autopilota (Budowanie
podstawowej sieci NMEA 2000 dla systemu autopilota,
strona 6).

Po podtgczeniu do sieci NMEA 2000 opcjonalnych urzadzen
zgodnych z interfejsem NMEA 2000, takich jak urzadzenie GPS,
mozna korzysta¢ z zaawansowanych funkcji autopilota.

Aby uzyskac podstawowe informacje o standardzie NMEA 2000,
nalezy zapoznac sie z rozdziatem ,NMEA 2000 Podstawowe
informacje dotyczgce sieci ” w dokumencie Informacje
techniczne dla produktow NMEA 2000. Aby pobrac ten
dokument, wybierz Podreczniki na stronie urzadzenia w serwisie
www.garmin.com.

Budowanie podstawowej sieci NMEA 2000 dla systemu
autopilota

NOTYFIKACJA

Przewdd zasilajgcy NMEA 2000 nalezy podtgczy¢ do stacyjki
fodzi lub przez inny wbudowany przetgcznik. NMEA
2000Urzadzenia roztadujg akumulator, jesli ich przewody
zasilajgce NMEA 2000 zostang podtgczone bezposrednio do
akumulatora.

Specjalna kontrola steru nie wchodzi w skfad kazdego zestawu
autopilota. Jezeli autopilot zostanie zainstalowany bez
specjalnej kontroli steru, komputer kursowy autopilota musi by¢
podtaczony do tej samej sieci NMEA 2000 co zgodny ploter
nawigacyjny Garmin, aby mozna byto konfigurowaé

i kontrolowa¢ system autopilota.

1 Podigcz bokiem trzy tréjniki @.

zrodta zasilania 9-12 V DC ®), korzystajgc z przetgcznika @.
W miare mozliwosci podtgcz przewdd zasilajgcy do stacyjki
todzi lub poprowadz go przez wmontowany przetgcznik (do
nabycia osobno).

UWAGA: Opleciony przewdd spustowy (nieizolowany)
przewodu zasilajgcego interfejsu NMEA 2000 musi zosta¢
podtaczony do tego samego uziemienia co czarna zyta
przewodu zasilajgcego interfejsu NMEA 2000.

3 Podtacz przewdd zasilajacy interfejsu NMEA 2000 do
jednego z tréjnikow.

4 Podtacz jeden z dotgczonych przewodéw podtgaczeniowych
interfejsu NMEA 2000 ® do jednego z trojnikéw oraz do
kontroli steru (opcjonalnie) lub zgodnego plotera
nawigacyjnego Garmin ®.

5 Podtacz inny z dotgczonych przewodoéw podtgczeniowych
interfejsu NMEA 2000 do innego trojnika oraz do komputera
kursowego @.

Podtgcz terminator meski i zenski ® z kazdego konca
potgczonych tréjnikow.
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Podfgczanie elementéw autopilota do istniejgcej sieci NMEA
2000

Specjalna kontrola steru nie wchodzi w skfad kazdego zestawu
autopilota. Jezeli autopilot zostanie zainstalowany bez
specjalnej kontroli steru, komputer kursowy autopilota musi by¢
podtgczony do tej samej sieci NMEA 2000 co zgodny ploter
nawigacyjny Garmin, aby mozna byto konfigurowaé

i kontrolowac system autopilota.

1 Okresl miejsce podtgczenia komputera kursowego @
i kontroli steru (opcjonalnie) @ do szkieletu istniejgcej sieci
NMEA 2000 ®.

2 W planowanym miejscu podifgczenia komputera kursowego
odfgcz od sieci jedng strone tréjnika NMEA 2000 @.

3 Szkielet sieci NMEA 2000 mozna w razie potrzeby
rozszerzy¢; w tym celu nalezy podtgczyé¢ przedtuzacz
szkieletu sieci NMEA 2000 (do nabycia osobno) z boku
odfgczonego trojnika.

4 Dodaj dotgczony tréjnik komputera kursowego do szkieletu
sieci NMEA 2000, podtgczajgc go do przedtuzacza szkieletu
lub z boku odtgczonego tréjnika.

5 Poprowadz dotgczony kabel podtgczeniowy ® do komputera
kursowego i do dolnej czesci tréjnika dodanego w kroku 4.

Jesli dotgczony kabel podtgczeniowy jest za krétki, mozna
skorzysta¢ z kabla podtgczeniowego o maks. dlugosci 6 m
(20 stép) (do nabycia osobno).

6 Podtacz kabel podtgczeniowy do komputera kursowego
i tréjnika.

7 W razie potrzeby powtdrz czynnosci od 2 do 6 dla kontroli
steru (opcjonalnie) lub zgodnego plotera nawigacyjnego
Garmin.

Podtaczanie do systemu autopilota opcjonalnych

urzagdzen NMEA 2000

Po podfgczeniu do sieci NMEA 2000 opcjonalnych urzgdzen

zgodnych z interfejsem NMEA 2000, takich jak urzgdzenie GPS,

mozna korzysta¢ z zaawansowanych funkcji systemu autopilota.

UWAGA: Opcjonalne urzadzenia, ktore nie sg zgodne

z interfejsem NMEA 2000, mogg zosta¢ podtgczone do kontroli

steru za posrednictwem interfejsu NMEA 0183 (NMEA 0183 —

uwagi dotyczgce potgczen, strona 8).

1 Dodaj do sieci NMEA 2000 dodatkowy tréjnik (do nabycia
osobno).

2 Podtgcz opcjonalne urzgdzenie NMEA 2000 do tréjnika,
wykonujgc kroki opisane w dokumentacji dotgczonej do
urzadzenia.

Odpowietrzenie uktadu hydraulicznego

NOTYFIKACJA

Ponizej przedstawiono ogolng procedure odpowietrzania
hydraulicznego uktadu sterowania. Wiecej informacji na temat
odpowietrzania ukfadu hydraulicznego znajduje sie

w instrukcjach dostarczonych przez producenta uktadu
sterowania.

Przed rozpoczeciem odpowietrzania uktadu hydraulicznego
nalezy upewnic sie, ze wszystkie podtgczone przewody sg cate
i w petni dokrecone.
1 Wybierz opcje:
« Jesli zbiornik steru zawiera niewystarczajgca ilos¢ ptynu,
uzupetnij poziom ptynu w zbiorniku.

» Jesli poziom ptynu w zbiorniku jest za wysoki, usun
nadmiar ptynu, aby unikng¢ przepetnienia podczas
procesu odpowietrzania.

2 Podtgcz waz obejsciowy pomiedzy otworami
odpowietrzajgcymi cylindra.

PORADA: W przypadku uzycia do tego obejscia

przezroczystego plastikowego weza mozna zaobserwowac

pecherzyki powietrza pojawiajgce sie podczas
odpowietrzania.

Recznie skieruj ster catkowicie do lewej burty.
Otworz oba zawory obejsciowe przy tgcznikach cylindra.

5 Przez 3 minuty powoli obracaj ster recznie w strone lewej
burty.
PORADA: Mozesz przesta¢ obracac ster, gdy w wezu
obejsciowym przestanie by¢ widoczne powietrze.

6 Wiacz system autopilota i wytgcz modut Shadow Drive.

Wiecej informac;ji na temat wytgczania modutu Shadow Drive
mozna znalez¢ w dokumentacji systemu autopilota.

7 Przytrzymaj klawisz 4m (lewa burta) na kontroli steru przez co
najmniej 10 sekund.

PORADA: Mozesz przestac przytrzymywac przycisk 4=, gdy
w wezu obejsciowym przestanie by¢ widoczne powietrze.

8 Zamknij oba zawory obejsciowe przy tgcznikach cylindra.

9 W razie potrzeby dolej ptynu do zbiorniku steru.

10 Powtorz kroki 3-9 dla prawej burty.

11 Przytrzymaj klawisz 4= (lewa burta) na kontroli steru do
czasu, gdy sterowanie zostanie wstrzymane, a kontrola steru
wykaze Zgasn. pompy hydr..

12Przytrzymaj klawisz = (prawa burta) na kontroli steru do
czasu, gdy sterowanie zostanie wstrzymane, a kontrola steru
wykaze Zgasn. pompy hydr..

13 Wybierz opcje:

« Jesli informacja o Zgasn. pompy hydr. nie zostanie
wyswietlona w ciggu 2—-3 sekund po zatrzymaniu cylindra,
powtdrz kroki 1-13 w celu ponownego odpowietrzenia
systemu.

» Jesli informacja o Zgasn. pompy hydr. zostanie
wyswietlona w ciggu 2—-3 sekund po zatrzymaniu cylindra,
oznacza to, ze system zostat pomysinie odpowietrzony.

Po zakonczeniu procesu mozesz ponownie wigczy¢ modut
Shadow Drive.

W

Srodek antykorozyjny

NOTYFIKACJA

Aby zapewni¢ dtugg zywotnos$¢ wszystkich czgsci pompy,
nalezy stosowac srodek antykorozyjny co najmniej dwa razy
w roku.

Po podtgczeniu przewodéw hydraulicznych i elektrycznych oraz
po odpowietrzeniu uktadu hydraulicznego pompe nalezy
zakonserwowac srodkiem antykorozyjnym przeznaczonym do
zastosowan morskich.




Konfiguracja

Autopilota nalezy skonfigurowac¢ i dostosowac¢ do dynamiki fodzi.
Mozesz uzy¢ Kreator nadbrzezny i Kreator préby morskiej dla
kontroli steru lub zgodnego plotera nawigacyjnego Garmin, aby
skonfigurowa¢ autopilota.

Aby uzyskac¢ wiecej informacji o konfigurowaniu autopilota,
zapoznaj sie z dotgczonym przewodnikiem konfiguracyjnym.

Zalacznik

NMEA Schemat potaczen interfejsu 0183

Kontrola steru nie wchodzi w sktad kazdego zestawu autopilota.
Aby potgczy¢ urzadzenia z interfejsem 0183 NMEA zgodnie ze
schematami, nalezy zainstalowac kontrole steru w systemie
autopilota. Jezeli autopilot zostanie zainstalowany bez kontroli
steru, wszystkie urzgdzenia NMEA, ktére bedg uzywane

z systemem autopilota, muszg by¢ podigczone do zgodnego
plotera nawigacyjnego Garmin znajdujgcego sie w tej samej
sieci NMEA 2000 co komputer kursowy. Zapoznaj sie

z instrukcjg instalacji dotgczong do plotera nawigacyjnego, aby
uzyskac informacje o potgczeniu z interfejsem NMEA 0183.

Ponizsze schematy potgczen stanowig przyktady roznych
sytuacji, jakie mozna napotkac, podtgczajgc do kontroli steru
urzgdzenie zgodne z interfejsem NMEA 0183.

NMEA 0183 — uwagi dotyczgce pofgczen

» Dotgczony przewdd danych NMEA 0183 ma jeden
wewnetrzny port wejsciowy interfejsu NMEA 0183 (port RX)
i jeden wewnetrzny port wyjsciowy interfejsu NMEA 0183
(port TX). Do wewnetrznego portu RX mozna podtgczyé
jedno urzgdzenie NMEA 0183 w celu przesytania danych do
urzadzenia firmy Garmin. Do wewnetrznego portu TX mozna
podtgczy¢ rownolegle do trzech urzgdzen NMEA 0183 w celu
odbierania danych przesytanych przez urzadzenie firmy
Garmin.

» Zapoznaj sie z instrukcjg instalacji urzadzenia NMEA 0183,
aby zidentyfikowac przewody przesytowe (TX) i przewody
odbiorcze (RX).

* Urzadzenie ma jeden port TX i jeden port RX. Kazdy
wewnetrzny port ma dwa przewody oznaczone jako A i B
zgodnie z konwencjg standardu NMEA 0183. Odpowiednie
przewody A i B poszczegdlnych portdw wewnetrznych nalezy
podtgczy¢ do przewoddéw A (+) i B (-) urzadzenia
z interfejsem NMEA 0183.

« Jesli konieczne jest przedtuzenie kabli, nalezy uzy¢
ekranowanej skretki 28 AWG. Zlutuj wszystkie potaczenia
i zabezpiecz je termokurczliwg izolacjg.

» Nie podigczaj przewodoéw danych NMEA 0183 tego
urzgdzenia do uziemienia zasilania.

* Przewdd zasilajgcy tego urzadzenia i urzagdzenia NMEA 0183
muszg by¢ podtgczone do jednego uziemienia zasilania.

* W przypadku dwukierunkowej komunikacji z urzgdzeniem
NMEA 0183 porty wewnetrzne na przewodzie danych
interfejsu NMEA 0183 nie zostajg potgczone. Jesli na
przyktad wejscie urzadzenia NMEA 0183 jest podtgczone do
portu TXA przewodu danych, mozna podtgczy¢ port
wyjsciowy urzgdzenia NMEA 0183 do portu wejsciowego
w wigzce przewodow.

» Czes$c¢ Dane techniczne, strona 9 zawiera liste
zatwierdzonych sentenciji interfejsu NMEA 0183 przesytanych
z i do urzadzenia.

*  Wewnetrzne porty interfejsu NMEA 0183 i protokoty
komunikacji sg konfigurowane na podtgczonym urzgadzeniu
firmy Garmin. Wiecej informacji zawiera czes¢ NMEA 0183
w podreczniku uzytkownika plotera nawigacyjnego.

Dwukierunkowa komunikacja z interfejsem NMEA 0183
Yo
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Sie¢ NMEA 2000 (zasilanie kontroli steru)

Zrédto zasilania 12 V DC

Kontrola steru

CHEECHS)

NMEA Urzadzenie zgodne z interfejsem 0183

Przewéd | Kolor przewodu kontroli NMEA Funkcja przewodu
urzadzenia zgodnego

z interfejsem 0183

steru — funkcja

(1] niedostepne Moc

(2] niedostepne NMEA Uziemienie interfejsu
NMEA 0183

(3) Niebieski — Tx/A (+) RX/A (+)

(4) Biaty — Tx/B (-) Rx/B (-)

(5) Brgzowy — Rx/A (+) Tx/A (+)

(6] Zielony — Rx/B (-) Tx/B (-)

UWAGA: Podczas podtgczania zgodnego z interfejsem NMEA
0183 urzadzenia z dwoma przewodami przesytowymi i dwoma
przewodami odbiorczymi nie jest konieczne podtgczanie
magistrali NMEA 2000 oraz urzagdzenia zgodnego z interfejsem
NMEA 0183 do wspdlnego uziemienia.

Tylko 1 przewdd odbiorczy

Jesli zgodne z interfejsem NMEA 0183 urzgdzenie jest
wyposazone w tylko jeden przewdd odbiorczy (Rx), przewdd ten
nalezy podtgczy¢ do niebieskiego przewodu (Tx/A) kontroli
steru, podczas gdy biaty przewdd (Tx/B) kontroli steru musi
pozostaé niepodtgczony.

O—

— (1]
2]
IOl e
(5
(6]

Sie¢ NMEA 2000 (zasilanie kontroli steru)

Zrédto zasilania 12 V DC

Kontrola steru

® 0o
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Przewod Kolor przewodu kontroli NMEA Funkcja przewodu Dane techniczne Wielkosé
steru — funkcja urzadzenia zgodnego Materiat W petni uszczelniony, bardzo
z interfejsem 0183 odporny na uderzenia plastik
o niedostgpne Moc Wodoszczelnose IEC 60529 IPX7*
(2] niedostepne NMEA Uziemienie interfejsu Dlugo$é przewodu komputera 5m (16 stop)
NMEA 0183 kursowego
3] Niebieski — Tx/A (+) Rx Napiecie wejsciowe NMEA 2000 |Od 9V do 16 V DC
4] Biaty — niepodiaczony niedostepne NMEA 2000 — liczba LEN 4 (200 mA)
L5} Brazowy — Rx/A (+) TX/A (+) * Urzadzenie jest odporne na przypadkowe zanurzenie w wodzie na
(6] Zielony — Rx/B (-) Tx/B (-) gtebokos¢ do 1 metra, na czas do 30 minut. Wiecej informacji mozna

znalez¢ na stronie www.garmin.com/waterrating.

UWAGA: Podczas podtgczania zgodnego z interfejsem NMEA
0183 urzgdzenia z tylko jednym przewodem odbiorczym (Rx), Elektroniczny modut sterujacy (ECU)
konieczne jest podtgczenie magistrali NMEA 2000 oraz

- . . . D hni Wielkos¢
urzadzenia zgodnego z interfejsem NMEA 0183 do wspodlnego |eosc—
uziemienia Wymiary (szer. x wys. x gt.) 168 x 117 x 51 mm (6,6 x 4,6 x
’ 2 cala)
Tylko 1 przewéd przesytowy o Masa 680 g (24 uncje)
Jesli zgodne 2 interfejsem NMEA 0183 urzadzenie jest Zakres temperatur 0d -15°C do 60°C (od 5°F do 140°F)
wyposazone w tylko jeden przewdd przesytowy (Tx), przewdd - . -
Materiat W petni uszczelniony, bardzo odporny

ten nalezy podtgczy¢ do brgzowego przewodu (Rx/A) kontroli

steru, podczas gdy zielony przewod (Rx/B) kontroli steru musi na uderzenia stop aluminium

zosta¢ podtgczony do uziemienia interfejsu NMEA 0183. Wodoszczelnosé IEC 60529 IPX7"
N\ Diugosc¢ przewodu zasilajgcego 2,7 m (9 stop)
\1/ I Napiecie wejsciowe === Od 11,5do 35V DC
Bezpiecznik 40 A, ptaski
+ ',@ Zuzycie energii 1 A (nie obejmuje pompy)
- * Urzadzenie jest odporne na przypadkowe zanurzenie w wodzie na
gtebokos$¢ do 1 metra, na czas do 30 minut. Wiecej informacji mozna
——— 0 znalez¢ na stronie www.garmin.com/waterrating.
@ o @ Alarm
EX= Y=Y} (3) ‘ Dane techniczne ‘Wielkos’é
(4) Wymiary (dt. x érednica) 2973, x 1 cal (23 x 25 mm)
@ Masa 2,4 uncji (68 g)
Zakres temperatur Od -15°C do 60°C (5°F do 140°F)
@ | Sie¢ NMEA 2000 (zasilanie kontroli steru) Dtugosé przewodu 3 m (10 stdp)
® |Zrédto zasilania 12 V DC
® |Kontrola steru Informacje o PGN NMEA 2000
@ |NMEA Urzadzenie zgodne z interfejsem NMEA 0183 Komputer kursowy
Przewod Kolor przewodu kontroli steru | NMEA Funkcja przewodu Typ PGN  Opis
— funkcja urzadzenia zgodnego Transmisja 059392 | Potwierdzenie 1ISO
z interfejsem 0183 i odbiér
(1] niedostepne Moc 059904 | Zadanie ISO
(2] Zielony — Rx/B (-) (nalezy NMEA Uziemienie 060928 | Uzyskanie adresu ISO
potaczy¢ z uziemieniem interfejsu NMEA 0183 126208 | NMEA: Grupowa funkcja Polecenie/Zgdanie/
interfejsu NMEA 0183) Potwierdzenie
e Niebieski — Tx/A (+) Rx/A (+) 126464 | Grupowa funkcja Transmisja/Odbieranie
(4] Biaty — Tx/B (-) Rx/B (-) listy PGN
(5] Brazowy — Rx/A (+) Tx/A (+) 126996 | Informacje o produkcie
127257 | Przesytanie/odbieranie danych orientacji
UWAGA: Podtgczajgc zgodne z interfejsem NMEA 0183 w przestrzeni
urzgdzenie z tylko jednym przewodem przesytowym (Tx), nalezy 127251 | Przesytanie/odbieranie danych o predkosci
podtgczy¢ magistrale NMEA 2000 oraz urzgdzenie zgodne zmiany kursu
z interfejsem NMEA 0183 do wspdlnego uziemienia. Tylko przesyt 127250 | Kierunek jednostki
Dane techniczne Tylko odbidr 127258 | Deklinacja magnetyczna
Komputer kursowy 127488 | Parametry silnika: Szybka aktualizacja
128259 | Predkos$¢ po wodzie
129025 | Pozycja: Szybka aktualizacja
Wymiary (dt. x szer. x wys.) l;% )" 90 x 50 mm (6,7 x 3,5 x 2 129026 | COG | PND: Szybka aktualizacja
Masa 200 g (7 uncj) 129283 | Btad ZejéC.Ia z .t.rasy
Zakres temperatur 0d -15°C do 70°C (od 5°F do 158°F) 129284 | Dane nawigacj
130306 | Dane o wietrze

©
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Typ
Transmisja
i odbior

PGN Opis \

059392

Potwierdzenie ISO

059904

Zadanie ISO

060928

Uzyskanie adresu ISO

126208

NMEA: grupowa funkcja Polecenie/Zadanie/
Potwierdzenie

126464

Grupowa funkcja Transmisja/Odbieranie listy
PGN

126996

Informacje o produkcie

Tylko przesyt

128259

Predkos¢ po wodzie

129025

Pozycja: szybka aktualizacja

129026

COG i PND: szybka aktualizacja

129283

Btad zejscia z trasy

129284

Dane nawigacji

129540

Widoczne satelity GNSS

130306

Dane o wietrze

Tylko odbior

127245

Dane steru

127250

Kierunek jednostki

127488

Parametry silnika: szybka aktualizacja

128259

Predkos¢ po wodzie

129025

Pozycja: szybka aktualizacja

129029

Dane pozycji GNSS

129283

Btad zejscia z trasy

129284

Dane nawigacji

129285

Nawigacja: informacje o trasie / punktach
trasy

130306

Dane o wietrze

130576

Mate jednostki — status

NMEA 0183 — informacje

Autopilot podtgczony do opcjonalnego urzgdzenia zgodnego
z interfejsem NMEA 0183 wykorzystuje nastepujgce sentencje

NMEA 0183.

Typ
Transmituj

Sentencja ‘
hdm

Odbior

wpl

gga

grme

gsa

gsv

rmc

bod

bwc

dtm

gll

rmb

vhw

mwv

xte

Komunikaty o btedach i ostrzezenia

Komunikat

o btedzie

Napigecie modutu
ECU jest niskie

Przyczyna

Napiecie zasilania
pompy spadto ponizej
10 V DC na ponad

6 sekund.

Dziatanie autopilota

» Alarm uruchomi sie na
5 sekund

» Autopilot dziata nadal
w trybie normalnej
eksploatac;ji

Autopilot nie
odbiera danych
nawigacyjnych.
Autopilot dziata
w trybie utrzymy-
wania kierunku.

Autopilot nie odbiera
danych nawigacyjnych
podczas wykonywania
manewru podrézy do
pozyciji.

Ten komunikat jest
wyswietlany takze

w przypadku
zatrzymania nawigacji
na ploterze nawiga-
cyjnym przed
wytgczeniem autopilota.

» Alarm uruchomi sie na
5 sekund

» Autopilot przechodzi
w tryb utrzymywania
kierunku

Utracono
potaczenie z auto-
pilotem

Kontrola steru utracita
potgczenie z kompu-
terem kursowym.

niedostepne

Utracono dane
o wietrze (tylko
todzie zaglowe)

Autopilot nie odbiera
danych o wietrze.

* Alarm uruchomi sie na
5 sekund

 Autopilot przechodzi
w tryb utrzymywania
kierunku

Niskie GHC™
napiecie zasilania

Poziom napigcia
zasilania spadt ponizej
wartosci okreslonej

w menu alarmu niskiego
napigcia.

niedostepne

Btad: wysokie
napiecie modutu
ECU

Napiecie zasilania
pompy wzrosto powyzej
33,5V DC.

* Alarm uruchomi sie na
5 sekund

» Nastepuje wytgczenie
elektronicznego
modutu sterujgcego

Btad: napiecie
modutu ECU
gwattownie spadto

Napiecie elektronicz-
nego modutu
sterujgcego gwattownie
spadto ponizej 7,0 V
DC.

» Alarm uruchomi sie na
5 sekund

Btad przestanie by¢
wyswietlany, gdy
napiecie elektronicz-
nego modutu
sterujgcego wzrosnie
powyzej 7,3V DC.

Btad: wysoka
temperatura
modutu ECU

Temperatura elektro-
nicznego modutu
sterujgcego wzrosta
powyzej 100°C (212°F).

* Alarm uruchomi sie na
5 sekund

* Nastepuje wytgczenie
elektronicznego
modutu sterujgcego

Btad: utracono
potagczenie miedzy
CCU a modutem
ECU (w przypadku,
gdy wigczony jest
autopilot)

Nastgpito przekroczenie
czasu potaczenia
miedzy komputerem
kursowym i elektro-
nicznym modutem
sterujgcym.

+ Kontrola steru
wyemituje sygnat
dzwiekowy,

a autopilot przejdzie
w tryb gotowosci.

Rejestrowanie urzadzenia
Pomoz nam jeszcze sprawniej udziela¢ Tobie pomocy i jak
najszybciej zarejestruj swoje urzgdzenie przez Internet.
Pamietaj o koniecznosci zachowania oryginalnego dowodu
zakupu (wzglednie jego kserokopii) i umieszczenia go

w bezpiecznym miejscu.

1 Odwiedz strone garmin.com/express .

2 Zaloguj sie do konta Garmin.

Kontakt z dziatem pomocy technicznej Garmin

» Odwiedz strone support.garmin.com , aby zasiegng¢ pomocy
oraz informacji w takich zasobach, jak podreczniki, czesto
zadawane pytania, filmy czy obstuga klienta.
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» Jesli znajdujesz sie w Stanach Zjednoczonych, zadzwon pod
numer 913-397-8200 lub 1-800-800-1020.

» Jesli znajdujesz sie w Wielkiej Brytanii, zadzwon pod numer
0808 238 0000.

» Jesli znajdujesz sie w Europie, zadzwon pod numer +44 (0)
870 850 1241.

©2017 Garmin Ltd. lub jej oddzialy

Garmin® oraz logo Garmin sg znakami towarowymi firmy Garmin Ltd. lub jej oddziatow
zarejestrowanych w Stanach Zjednoczonych i innych krajach. Reactor™ oraz Shadow
Drive™ sg znakami towarowymi firmy Garmin Ltd. lub jej oddziatow. Wykorzystywanie
tych znakéw bez wyraznej zgody firmy Garmin jest zabronione.

NMEA®, NMEA 2000° oraz logo NMEA 2000 sg znakami towarowymi organizacji
National Marine Electronics Association.
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